Zalacznik Nr 2b do SIWZ
Nr sprawy WBG.A0.272. 07.2019

pieczec firmowa Wykonawcy

Dotyczy: postepowania o udzielenie zamowienia publicznego prowadzonego w trybie
przetargu nieograniczonego na podstawie ustawy z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo zaméwien
publicznych (Dz.U.z 2018 poz. 1986 ze zm.) na zakup 1 dostawg bezzalogowego systemu
powietrznego (UAS) skladajgcego si¢ z bezzalogowego statku powietrznego (BSP),
oprzyrzadowania i oprogramowania do obrobki oraz obstugi szkoleniowo wdrozeniowej
UAVO VLOS i BVLOS do 5 kg, Nr postepowania: WBG.A0.272.07.2019.

Wykonawca

...........................................................................................

(prosze wpisa¢ nazwe i firme)

Szczegélowy formularz ofertowy

1. Przedmiot zamoéwienia:

Zakup 1 dostawa bezzalogowego systemu powietrznego (UAS) skladajacego sie z
bezzatogowego statku powietrznego (BSP), oprzyrzadowania i oprogramowania do obrobki
oraz obstugi szkoleniowo wdrozeniowej UAVO VLOS i BVLOS do 5 kg.

Czesci skladowe UAS wchodzace w zakres dostawy musza by¢ fabrycznie nowe,
nieuzywane, wyprodukowane w 2019 roku.

2. Szczegoélowe wymagania dotyczace przedmiotu zamowienia:

2.1.Bezzalogowy statek powietrzny (BSP):

= Typ: platowiec pionowego startu i igdowania (VTOL),

= Waga calkowita platowca z wyposazeniem w trakcie lotu nie wigcej niz 4.9 kg,
» Waga catkowita ptatowca z wyposazeniem w trakcie lotu nie mniej niz 2,5 kg,
= Start i lgdowanie: pionowe, tagodne ladowanie na trudnym podiozu,

» Rozpietosé skrzydet co najmniej 120 cm ,

= Rozpigtos¢ skrzydet nie wigeej niz 170 cm,

= Baterie samolotu ze wskaznikiem okres$lajacym poziom natadowania baterii

» Kamera wymienna, integralna z BSP, odporna na wstrzasy (shock-free), zapis parametrow
lotu na karcie SD kamery,

» Zasieg Igcznosci telemetryczne] migdzy operatorem a BSP co najmniej 2 km,

= Precyzyjne pozycjonowanie zdje¢ za pomoca odbiornika GNSS obstugujacego systemy
satelitarne GPS, GLONASS, GALILEO oraz SBAS,

» Wyznaczanie precyzyjnej pozycji zdje¢ metoda PPK z mozliwoscia wykorzystywania
obserwacji z sieci stacji referencyjnych,

= Kadtub BSP musi mie¢ wneke montazowa umozliwiajgcg instalacje sensora optycznego o
Iacznej masie nie wigkszej niz 600 graméw, musi mie¢ mozliwosé
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wymiany/zamontowania/doposazenia réoznych sensoréw w tym w multispektralne sensory
optyczne,

» Czas lotu z pelnym wyposazeniem co najmniej 30 minut,

* Minimalna predko$¢ lotu — 16 m/s.

2.2.Wyposazenie zestawu:

* Wymienny sensor optyczny:

- musi by¢ wyposazona w matryce min. APS-C o rozdzielczosci nie mniejszej niz 24 Mpix,

- waga kamery nie wigcej niz 600 g,

-spetnia warunki instalacji we wng¢ce montazowej BSP,

= Pulpit sterujgcy wyposazony w tablet umozliwiajacy zaplanowanie nalotu oraz weryfikacje
jego biezacych parametrow, pracujacy na czgstotliwosciach dopuszezalnych na terenie
Polski, o zasiggu nie mniejszym niz 2 km, umozliwiajacy zdalng kontrole BSP. Pulpit
sterujgcy musi by¢ wyposazony w dedykowang tadowarke oraz smycz/szelki,

» Powietrzny oraz naziemny modem radiowy, umozliwiajacy bezproblemowa komunikacje
pomiedzy BSP a stacjag naziemna, pracujacy na dwoch niezaleznych czestotliwosciach,
dopuszczalnych na terenie Polski, o zasiegu nie mniejszym niz 2 km,

= Jedno (L1) lub dwuczestotliwosciowy (L1+L2) system precyzyjnego pozycjonowania GPS
PPK (post processing kinematic) lub RTK (real time kinematic), wyznaczajacy wspdlrzedne
pozycji z czestotliwo$cia nie mniejszg niz SHz, obslugujacy systemy satelitarne GPS,
GLONASS, GALILEO oraz SBAS, zapewniajacy dokladnos¢ okreslenia trajektorii lotu nie
mniejszg niz +/- 5 cm.

» Oprogramowanie stacji naziemnej umozliwiajagce planowanie lotu, planowanie misji
fotogrametrycznych oraz kontrolg i rejestracj¢ parametréw lotu,

» Taka ilo$¢ baterii Li-Ion do BSP, ktora zapewni 5Sh ciaglej pracy bez dostepu do zasilania,

» Taka ilo$¢ baterii do aparatu, ktéra zapewni 5h ciaglej pracy bez dostepu do zasilania,

= Dwie tadowarki do baterii do BSP,

» 2 karty pamieci do wymiennego sensora optycznego, pojemnosé nie mniejsza niz 64GB,
predkosc¢ zapisu nie mniejsza niz 80 Mb/s;
= Pokrowiec transportowy lub skrzynia na BSP.

2.3 Aplikacja_kontrolujaca lot zainstalowana na tablecie dzialajacym w Srodowisku

Android.

» Przekatna ekranu co najmniej 77,
» Wbudowany modul WiFi, Bluetooth,
» Wbudowany odbiornik GPS nawigacyjny.
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2.4 W zestawie dedvkowane oprogramowanie producenta do planowania i sterowania

nalotem zapewniajacvch co najmniej:

* Definiowanie obszaru nalotu z okreSlonym pikselem terenowym oraz pokryciem
poprzecznym i podtuznym,
» Zautomatyzowana weryfikacja gotowosci systemu przed nalotem (Checklist),

= Mozliwos¢ dostosowania wysokosci nalotu do zmieniajgcego sie uksztattowania terenu,

= Podglad pozycji BSP w trakcie lotu oraz podstawowych parametrow,
= Mozliwo$¢ wyzwolenia procedur awaryjnych z poziomu kontrolera,
= Mozliwo$¢ przejecia recznej kontroli nad lotem BSP.

2.5 Oprogramowanie do post-processingu trajektorii lotu:

* mozliwos¢ obliczenia precyzyjnych wspolrzednych srodkow rzutow w trybie post-
processingu na podstawie danych ze stacji bazowej (plik Rinex),

» typ obliczen: metoda PPK,
= zapis danych do plikéw tekstowych lub we wiasciwosciach zdje¢.

2.6 Oprogramowanie do przetwarzania danych z nalotu:

® licencja wieczysta,

* import zdje¢ wraz z precyzyjnymi wspotrzednymi $rodkow rzutdw,

» automatyczna orientacja wzajemna zdje¢ z nalotu,

= automatyczne tworzenie chmury punktow 3D,

» automatyczne tworzenie numerycznego modelu pokrycia terenu,

* automatyczne tworzenie zortorektyfikowanej, georeferencyjnej mozaiki zdjec,

3. Szkolenie z obslugi systemu:

* Wykonawca zapewni szkolenie teoretyczne i praktyczne w zakresie obstugi wraz z
konfiguracjg zakupionego przedmiotu zamoéwienia systemu bezzatlogowego dla min 3 os. w
wymiarze 16 h w miejscu wskazanym przez Zamawiajacego. Szkolenie nalezy
przeprowadzi¢ w promieniu do 100 km od siedziby Zamawiajgcego. Szkolenie nalezy
przeprowadzi¢ w terminie ustalonym pomigdzy Wykonawca a Zamawiajgcym jednak nie
pézniej niz 14 dni od daty dostawy przedmiotu zamowienia. Koszt dojazdu, zakwaterowania
1 wyzywienia os6b prowadzacych szkolenie pokrywa Wykonawca.

* Wykonawca zobowigzuje si¢ do zapewnienia wsparcia technicznego w okresie gwarancji
polegajacego na kontakcie telefonicznym, emailowym w miare potrzeby z przeszkolonym
pracownikiem w zakresie konsultacji odnosnie poprawnosci planowania i wykonywania
nalotow i przetwarzania danych.

TAK/NIE
TAK/NIE
TAK/NIE

TAK/NIE
TAK/NIE
TAK/NIE

TAK/NIE

TAK/NIE
TAK/NIE

TAK/NIE
TAK/NIE
TAK/NIE
TAK/NIE
TAK/NIE
TAK/NIE

TAK/NIE

TAK/NIE



4. Inne wymagania:

» Okres gwarancji: minimum 12 miesigcy, TAK/NIE

* Wraz z przedmiotem umowy, Wykonawca zobowiazuje si¢ dostarczy¢ w jezyku polskim TAK/NIE
instrukcje obstugi oraz karte gwarancyjna,

» Wykonawca zobowigzuje si¢ w przypadku zaistnienia problemu zapewni¢ Zamawiajgcemu
niezwlocznie wsparcie techniczne za pomocg lgczy telefonicznych lub emailowo. W
przypadku gdy bedzie to konieczne wykonawca oddeleguje swojego pracownika do siedziby
Wojewddzkiego Biura Geodezji w Biatymstoku w terminie do 3 dni roboczych,

TAK/NIE

» Wykonawca, ktorego oferta bedzie najkorzystniejsza cenowo, zostanie zobligowany przez
Zamawiajacego do dokonania demonstracji oferowanego sprzgtu w lokalizacji ustalonej wraz
z Zamawiajacym celem potwierdzenia funkcjonalnosci oferowanego sprzgtu i zgodnoscei z
wymaganymi parametrami,

TAK/NIE

» Po pozytywnej weryfikacji Zamawiajacy dokona wyboru oferty 1 podpisze umowe. TAK/NIE

» Wykonawca zobowigzany jest dolaczy¢ do skiadanej oferty dokumentacjg
po$wiadczajgcg realizacje trzech dostaw systeméw fotogrametrycznych o wartosci
nie mniejszej, niz 70 000,00 PLN brutto kazda celem wykazania posiadanego
do$wiadczenia oraz kompetencji niezbednych w trakcie realizacji.

(pieczgcie imienne i podpisy oséb uprawnionych
do reprezentowania Wykonawcy)



